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Время решения задачи целочисленного линейного программирования с помощью
асимптотического алгоритма, вообще говоря, зависит от размерности задачи. Для
примеров, взятых из [1, 5], при т=2, л=7 и от=11, л=21 оно составило примерно
2—4 сек.
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МЕТОД КОтРОМИССНОГО РЕШЕНИЯ МНОГОКРИТЕРИАЛЬНОЙ
ЗАДАЧИ С ЛИНЕЙНЫМИ ЧАСТНЫМИ КРИТЕРИЯМИ

АСПАРУХОВА И.

(НРБ )

Если частные критерии Ki многокритериальной задачп невозможно ранжировать
в зависимости от степени их важности, то целесообразно применить некоторые
Гчомпромпсспые методы определения оптимального плана такой задачп с крптерпем

 к,).
возможная компромиссная процедура решения многокритерпальнои задачп с

критерпем К= {АГ,} п областью допустимых планов v сводится к решению следую
щих S+1 задач

max Ki (х) =Ki (;Ti) —Ki‘,

max Kz {x) =Ki.{xz) = Аг*,
argv

(1)

max A's (x) =A* (xj) =А/,

miny, Ki‘-Ki{x)<^ y'.li,
s:6u

г = 1, . . .,s.

Решения первых s задач являются оптимальными планамп xi, . . ., xs соответ
ственно для каждого из критериев Ki, ..., К,. Решение (у+1)-й задачп даст такой
плап X*, который вызывает отклонение каждого критерия А,(х) от ого макспмаш.-
лого значеппя /С,*, мепьшее чем компромисс у. Отклопеппе пзмерено с весовым коэф-
фпцпептом и. Критерий оптпмальпостн состоит в мпнпмпзацпп компромисса у.

литературе существуют различные предложения об пзмерепип компромисса,
итммим покоторыо из них, являющиеся частным случаем (у+1)-й задачи.

Предложение 1: /^=1. В этом случае минимизируется максимальное отклоненпе
каждого частного критерия от его максимума.

Предложение 2: /,=1 / ГА,-,Ч . ●. . . . . s, где (An Kin) являются
комполент амп линейного частного критерия А,- [1]. Очевидно, у<=(Аг‘—А,(х*)) /

● ●● — расстояние от точки х* до гиперплоскости А,(х)5'А,(х,). Следо¬
вательно, надо найти такую точку х*, на которой мппимпзпруется макспмалыюо
расстояние от х’ до гиперплоскостей А; (х) ^А (х,).

Предложение 3: Z,= 1/IA,*|, i=l, s. В данном случае минимизируется мак
симальное относительное отклонение критериев А,-Гх) от их макспмальных зна
чении Ki' [2]. н г /

подход к определению весовых коэффициентов для измерения компромисса
по получить, если многокритериальной задаче дать с.чедующую трактовку. Пп-
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лезБость любого допустимого плана отпосптельпо криторпя К% характсрпзустся сте
пенью достижения максимума К' этого критерия, оцененной по липсйпо!): шкале
на отрезке [О, 1].

Взапмпооднозиаяпое соответствие между значепиямп критерия 7С, и точками
отрезка [О, 1] можно установить, использовав следуюп;ш1 факт. Если крнтсрпп
Ki{x) определяет некоторое упорядочение множества допустимых планов xBv по
степени пх предпочтения, то крптерпй Qi{x)~piKi{x)+qi, где р;>0 и г;,- являются
константами, дает то же упорядочение. Пусть точке  О отрезка [О, 1] соответствует
мпппмальпое значение критерия + а точке 1 — максимальное
зпачеппе этого критерия. Таким образом, pi п можно определить, решая си
стему уравпешш; р;/-Сг+д,= 1, где Я,-.= min ЯДх), откуда р,=

xPv
= 1/ {Ki'-Ki,)>0.

в этом случае весовые коэффпцпснты определяются равенствами

Последняя задача системы (1) будет

Ki‘-Ki (х)

KC-IU,

а первые s задач имеют более сложный вид

i=l, .. . , S.

min у
агбо

(2)= У, i=l, . .., S,

К,-
max[±7fi (х)] = 1=1,..., S.

-К:.

Прп линейности частных критериев К({х) и ограничений указашнлс экстремаль
ные задачи являются задачами лппезгаого программирования.

Jc6«
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О ПОСТРОЕНИИ ПРАВИЛЬНЫХ ОТСЕЧЕНИЙ В ВЫПУКЛОМ
ЦЕЛОЧИСЛЕННОМ ПРОГРАММИРОВАНИИ

ПОТЕМКИНА А, В., ШЕВЧЕНКО В. II.

(Го1УЬКий)

1. Многие проблел1ы планирования и управления народным хозяпст1юм связаны
с необходимостью решать ^адачи дискретной оптимизации, или, иначе, це;гочислен-
ного программирования. Ооычно рассматриваются задачи линейного целочисленного
программирования с лпнеинои целевой функцией и линейными ограпичепиями. В то
же время многие постановки являются по существу нелинейными и требуют разра
ботки специальных методов решения. Ниже предлагается обобщение известных
алгоритмов отсечения на случаи выпуклого целочисленного программирования.

Введем следующие обозначения. Пусть D — поле вещественных чисел; Z — коль-
пп прлых чисел; [ct], - 1шибольшев число, по превосходящее а; Т)”* - «^-мерное
от>1-ттппво пространство над D; Z"* п Л’" - подмножества векторов пз с целочис-

ммп п пациональпыми компонептами соответственно; uGD"», и - всктор-столбеп;
ленны!^ Крдое дроизведенпе векторов Ь и и из D»";  - вектор-строка; е,- - век-

“о пт I я компонепта которого равна единице, i=l, . .., а остальные компо-
^от,’х,т.т нулю: г(5) -граница выпуклого замкнутого мпон1сства S из D"'-,

.иутренность множества S;
m

аДь Xi > О, t=i, ... ■Lа G D'^la =
t=i
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